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L o ° o ° = Bandera berdean klik eginez gero, ‘betiko’ begizta batean
_ - sartuko  gara, inklinazio-sentsorearen  posizioa  etengabe
; kontrolatzeaz arduratuko dena.
%\” : e Inklinazio-sentsoreak 1 balioa badauka, sentsorea behera
2 4 begira dagoela esan nahi du; hortaz, lehoia etzan egin beharko
“ da lotan jarrai dezan. Horretarako, motorraren potentzia ezarri,
_—0 o 32 norabidea konfiguratu eta, ondoren, piztu egin behar da 0,3
4”‘ @ segundotan zehar.
= & T2 @ Sentsoreak 3 balioa hartuko du gora begira dagoenean.
Hori dela eta, lehoia altxatu egin beharko dugu. Horretarako,
= _ % balioa emango diogu motorraren ahalmenari, motorraren
i ,{” @ norabidea konfiguratu eta piztu egingo dugu 0,5 segundotan
e zehar.
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/ ‘ baldin malda = Y ~orduan
't/ @ S set motor  power to EDND)
‘%\" ’set motor  direction to norabide horretan
4 @ ’ motor  piztu segunduz
& Inlnﬁ-u malda = [E = orduan
@ ¢ set motor power tnm
’3 ’set motor  direction te norabide honetan
‘ 1_rn|:|t|:|r pizl:u'msegunduz

s
®

N 7/ % Deusto FUNDACION ESPANOLA
GOBIERNO  MINISTERIO @ PARALACIENCIA
Universidad de Deusto DEEWAA.  Dulcanoms Y LA TECNOLOGIA

University of Deusto




